UNIVERSAL ROBOTS

UR3

KONTROLER

Technické detaily

Opakovatelnost +0,1 mm / +0,0039 in (4 mils) Klasifikace IP 1P20

Provozni teplota 0-50°* I1SO Class Cleanroom 6

Pfikon Min. 90 W, typicky 125 W, max. 250 W Hluk <65 dB(A)

Kolaborativni fungovani 15 vyspélych nastavitelnych bezpeé&nostnich funkci. 1/0 porty Digitalni vstupy 16
TGV NORD schvalena bezpecnostni funkce Digitalni vystupy 16
Zkouseno v souladu s: Analogové vstupy 2
EN SO 13849:2008 PL d Analogové vystupy 2

1/0 elektrické napajeni 24V 2A

Uzitecné zatizeni

3kg/ 66 Ibs

Dosah

500 mm /19,7 in

Stupné volnosti

6 oto¢nych kloubt

Programovani

Grafické uzivatelské rozhrani Polyscope na panelu s

12" dotykovym displejem

Pohyb os robotického ramena

Pracovni rozsah Maximalni rychlost

Podstavec +360° +180°/s

Rameno +360° +180°/s

Loket +360° +180°/s

Zapeésti 1 +360° +360°/s

Zapesti 2 +360° +360°/s

Zapesti 3 Nekoneéné +360°/s

Bézny nastroj 1m/s/39,4in/s

Klasifikace IP IP64

I1SO Class Cleanroom 5

Hluk <65 dB(A)

Montaz robota Libovolna

1/0 porty Digitalni vstupy 2
Digitalni vystupy 2
Analogové vstupy 2
Analogové vystupy 0

1/0 elektrické napajeni nastroje 12V /24V 600 mA v nastroji

Rozméry ? 128 mm
Materialy Hlinik, plast PP
Typ konektoru nastroje M8

Délka kabelu robotického 6m/236in

ramena

Hmotnost s kabelem

11 kg / 24,3 Ibs

*Robot mize pracovat v rozsahu teplot 0-50 °C. Pfi nepfetrzité
vysokeé rychlosti kloubu se povolena okolni teplota snizuje.

Komunikace

TCP/IP 100Mbit, Modbus TCP,
Profinet, EthernetIP

Napajeci zdroj

100-240 VAC, 50-60 Hz

Velikost kontroléru (SxVxH)

475 mm x 423 mm x 268 mm /
18,7x16,7x 10,6 in

Hmotnost

15kg /33,1 1lbs

Materialy

Ocel

Ovladaci panel
(TEACH PENDANT)

Klasifikace IP P20
Materialy Hlinik, PP
Hmotnost 1,5kg

Délka kabelu 45m/177in




